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Ako to celé začalo ...

• KUKA Innovation Award
• Finále (USA, Nemecko, Čína, Taliansko, Slovensko)
• Projekt: Semi Autonomous HAir Removal Robotic 

Assistant 
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Ultrazvuková terapia mäkkého kolenného 
tkaniva pomocou ultrazvukovej hlavice 
umiestnenej na robote
• liečebný ultrazvuk – mikromasáž, regenerácia tkanív

• krúživý pohyb hlavice v oblasti ošetrenia – doba určená lekárom

• dôležitý je stály kontakt plochy hlavice s pokožkou

• robotická aplikácia očami terapeuta – zvýšenie efektívnosti 
úkonu, odbremenenie terapeutov

• 5 minútová procedúra → zdĺhavý monotónny proces
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Ultrazvuková terapia mäkkého kolenného 
tkaniva pomocou ultrazvukovej hlavice 
umiestnenej na robote
• intuitívne ovládanie – optimalizácia potrebného úkonu, zásahu 

terapeuta na minimum

• ručné navádzanie a zadávanie bodov, ohraničujúcich plochu 
ošetrenia, alebo určujúcich trajektóriu

• dosiahnutý plynulý krúživý pohyb nástroja

• stály dotyk plochy nástroja s podložkou – úprava trajektórie 
počas pohybu na základe externej sily

• bezpečnosť – silovo-poddajné vlastnosti robota, v súlade s 
požiadavkami kolaboratívnej aplikácie - norma ISO/TS 15066 
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Video
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Rehabilitácia dolnej končatiny 
pomocou stroja
• komplexný proces zabezpečenia pacienta v rehabilitačnom stroji

• diskomfort pacienta a stres
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Rehabilitácia dolnej končatiny 
pomocou robota
• dôraz na bezpečnosť pacienta
• Intuitívne ovládanie pre terapeuta
• možnosť rozšírenia o nové funkcie
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Video
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Ďakujem za pozornosť!
lubos.chovanec@stuba.sk

9


